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Omfattande andringar i bygglov (1/12/2025)

* Bygglov och anmalningsplikten togs bort for attefallshus, forrad
och tillbyggnader upp till 30 m?inom och 50 m? utanfor
detaljplan

* Minskar kommunernas kontroll dver smaskaliga byggprojekt och
forsvarar uppdatering av byggnadsinformation

* Forvantat okning av tillsynsarenden

* Behover nya arbetsprocess for att fa veta vart nya byggnader
finns



Hur gjorde man innan?

* Tidigare uppdaterades kommunernas byggnadsinformation
genom:
* Bygglovsansokan med ritade byggnader
* Lageskontroll (matning efter byggnation)
» Kartering fran flyg- eller dronarbilder
 Uppdatering av baskartan
 Rapportering till Lantmateriet



Projektets huvudmal

1. Framja samverkan mellan forskning och kommuner
. Bygga metoden med ledande forskare fran SU
 Minst en masters student fran SU for att utvardera metoden

2. Utveckla multisensor arbetsmetod for detektering av byggnader

*  Uppna minst 80% detektionsnoggrannhet for byggnader 230 m? i varierade svenska miljoer
(tatbebyggd, glesbygd, skarga rd%

3. Etablera Al-metod for validering av byggnader
. Minska manuella verifieringar med minst 30% jamfort med manuell fotogrammetrisk kartering

4. Skapa ett oppet verktyg for overvakning och visualisering

* Infora automatiserade arbetsfloden for byggnadsdetektion med notifiering till
bygglovshandlaggare

Projektet bestar av 0ppen kallkod som kan delas och anvandas fritt av vem som helst



Data

* Sentinel 1: Radar (SAR)

» Vaderoberoende, radiovagorna garigenom
molntacke

 Aterkommande data var 12:e dag

* Upplosningca5x20m
* Kostnadsfritt

* Sentinel 2: Optisk
* RGB&NIR10m

 Aterkommande data var 5:e dag
* Kostnadsfritt

* Valideringsdata:

* Validerings data (byggnader, flygbilder med
8 cm upplosning) fran Haninge och
Sundbyberg

Double Bounce




Metod

SAR Al/djupinlarning for att identifiera och stada upp brus i signalerna/scatter

e Steg 1: identifiera signaler for byggnader och icke byggnader i Haninge (maj 2018 och maj 2024)
e Steg 2: anvanda Al for att enklare identifiera byggnader genom att trana modellen pa brus/scatter
e Steg 3: anvanda Al for att segmentera omraden med nya byggnader eller tillbyggnader

Visuell validering med 8 cm flygbilder och karterade byggnader fran Haninge kommuns baskarta

Kommer anvanda bade lagupplost och hogupplost SAR/optiskt data for att trana och validera Al modellen och resultaten

Resultat: karta med potentiell omraden déar byggnadsforandring skett

Vi siktar pa en 70-80% séakerhet i resultaten

Analysen kommer att resultera i en karta over sannolikheter for byggnadsforandring

e > ej en karta med vektoriserade byggnader



Google Earth Engine (proof of concept — bara SAR
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* Google Earth
Engine resultat
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* Google Earth
Engine resultat

 Mangasma
omraden dar det
inte har skett
forandringar i
verkligheten
t.ex.igula
cirkeln

Teafkplats
Hander




Storre skogsomrade identifieras inte
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Nagra mindre attefallshus kunde identifieras
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01

Forbattra och

finjustera metoden

Nasta steg

02

Aven kolla pa
hogupplost SAR och
optisk satellitdata

03

Inkorporera Al/DL/ML-

metoder for att
reducera brus och
battre fanga upp
scatter och stabila
pixlar




Fragor?

Tack GISS att vi fick presentera!
Stort tack Rymdstyrelsen for finansiering av projektet!

Building Detection with Earth Observation data and Al: Towards Smarter Permitting and Urban Planning

Kontakta oss garna:

Norris@siks.se

Sonja@siks.se

St% t‘$I
Sundbybe pada
g 0 Impact

www.siks.se

Haninge

kommun

Rymdstyrelsen
Swedish National Space Agency
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